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Certifikacni protokol

V souladu s vysledky kontrolniho dne 11.12.2016 probihal vyvoj komplexnich strategii
fizeni generalizace ve tiech vétvich (moduly M1, M2 a M3). Vdechny moduly se primarné
zaméfily na feSeni problému odsunu a paralelizace liniovych prvkd (situace ¢.1, 2, 3, 5,
8,9, 10, 13, 14, 19, 21, 22, 28, 32, 102).

Modul M1 je navrzen jako specificky modul pro Fe$eni generalizace metodou odsunu
prvkl v izolovanych a méné komplexnich generalizaénich situacich. Byl predloZen k
ovéFeni na situace ¢. 1, 2, 3, 14, 32, 39, 58

Izolované vzorove situace jsou vyfeSeny spravné, na dohodnutém zkudebnim tzemi (2x2
m.l. ZM 10) vSak bylo prokazano, Ze v FeSeni daného problému neni aplikovédna tuhost
prvkd, &imz vznika v nékterych p¥ipadech nepfirozené, uméle vytvorené zalomeni
odsunovaného prvku, coZ je patrné z Tabulky ¢.1. RovnéZ neni pfedloZeny zplsob Feseni
mozZné pouzit pro situace, kdy odsunovany prvek protina jiny prvek.
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Tabulka ¢.1 Chybny odsun reliéfu v dlisledku neimplementace tuhosti linie

Modul M1 se jevi pro vySe zminéné situace jako pouZitelny za predpokladu dopracovani
vySe uvedenych vyhrad.

Modul M2 je zaloZen na tzv. Utoku hrubou silou, jehoZ principem je snaha provadét
kaZdou operaci s drobné odli$nym nastavenim opakované tak dlouho, a? bude Fegeni
akceptovatelné. Byl pfedloZen k ovéFeni na situace &. 1, 2, 3, 22, 36, 38, 40, 42, 58, 120

Na zkuSebnim Uzemi se prokazalo, Ze pouZitd metoda je moZna teoreticky perspektivni,
nicméné v daném rozsahu se ji nepodafilo implementovat do pouzitelného stavu, kdy
metoda znehodnocovala vstupni data, coZ je patrné z Tabulky &.2.
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Tabulka £.2 Spravny vysledek vievo a vysledek M2




